AVT 1605 Dwustanowy sterownik

serwomechanizmu

Serwomechanizmy modelarskie
doskonale nadajq si¢ do
zastosowar innych niz zgodne
z przeznaczeniem, np.. jako
naped rygla zamku. W takim
niestandardowym zastosowaniu
najwiecej ktopotéw sprawia
.zmuszenie” serwa do pracy,
poniewaz wymaga ono zasilania
przebiegiem o okreslonych
parametrach. Opisywany

uktad uwalnia nas od takiego
problemu.

POZIOM TRUDNOSCI MONTAZU

« ztacze do serwomechanizmu w standardzie Hitec
« wejscie do sterowania dwustanowego

» dwa potencjometry okreslajace pofozenia koficowe ramienia serwa

« ptynna regulacja potozenia ramienia (poprzez kazdy z potencjometréw)
« sygnalizacja stanu — dioda LED
« zasilanie 8..18 VDC

Zeskanuj kod
i pobierz PDF
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Opis uktadu

Schemat ideowy sterownika pokazano na rysunku 1. Zawiera on tylko kilka elementow. Dioda D1 zabezpiecza przed
odwrotnym dotgczeniem napiecia zasilajacego, stabilizator UST dostarcza napiecie 5 V do zasilania serwomechanizmu, a
przez dodatkowy fltr z elementami R3 i C3 zasila takze mikrokontroler US2. Rezystor R4 zabezpiecza wejscie wyboru
stanu, R5 zabezpiecza wyjscie impulséw sterujgcych, R6 wymusza stan aktywny mikrokontrolera, a R7 ogranicza prad
diody LED D2. Potengjometry R1i R2 stuzg do ustawienia dwoch wartosci napie¢, ktore pozniej sterujg parametrami
impulsow na wyjsciu. Do ztacza PWR dotgczamy napiecie zasilajace z przedziatu 8...18 V, natomiast do ztgcza SERVO
serwomechanizm, zgodnie z oznaczeniami na ptytce. Na doprowadzenie 2 ztgcza SW podajemy 0 V lub 5V, co
powoduje ustawienie serwomechanizmu w jednym z dwdch potozen. Praca uktadu steruje program zawarty w pamieci
mikrokontrolera, jego schemat blokowy pokazano na rysunku 2. Uktad czasowy TIMERT to 16-bitowy licznik, ktéry zostat
wykorzystany do generowania przerwan co 20 ms, ustalajac w ten sposdb okres przebiegu wyjsciowego. Przerwanie
nastepuje w chwili przepetnienia licznika. Za pomoca licznika Timer0 jest ustalany czas trwania impulsu. Jego start jest
synchronizowany przerwaniem od Timer1, a jego przepetnienie generuje drugie przerwanie, ktére konczy impuls i
zatrzymuje licznik. Czas do przerwania, a wiec czas trwania impulsu, jest ustalany przez zmiane wartosci poczatkowej
licznika, ktdra jest proporcjonalna do wyniku konwersji A/C. W ten sposdb zmiana napiecia w zakresie 0...5 V na wejsciu
ADC, powoduje zmiang czasu trwania impulsu w przedziale ok. 0,5...2,5 ms. Dodatkowo, stan na wejsciu SW okresla,
ktory potencjometr (R1 czy R2) bedzie wyznaczat napiecie na wejsciu przetwornika. Dzieki temu serwomechanizm moze
by¢ sterowany dwustanowo poprzez wejscie SW lub w petnym zakresie poprzez zmiane potozenia potencjometrow.
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Rys. 1 Schemat ideowy sterownika

Rys. 2 Schemat montazowy sterownika

Montaz i uruchomienie

Urzadzenie zmontowano na ptytce drukowanej, ktorej schemat montazowy pokazano na rysunku 2. Montaz nie wymaga
szerszego opisu, nieco uwagi nalezy jednak poswieci¢ podczas montazu rezystoréw R3...R7. Sa to rezystory SMD, ktére

montowane sg po drugiej stronie pytki.

Wykaz elementow

Rezystory: Pozostate:

RT, R2:eeiecicnne potencjometr 10...50 kQ ZW: zworka
R3: 47 Q (SMD, 1206) PWR, SERVO: crneeengoldpin 1x3 katowy
R4..R7: 1 kQ (SMD, 1206) SW: e goldpin 1x3 katowy+jumper
Kondensatory:

C1..C3: 100 uF/25V

Pétprzewodniki:

D1: TN4007

D2: LED

uUst: 7805

US2:..riicnns PIC12F675 zaprogramowany
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Produktu nie wolno wyrzucac do zwyklych
pojemnikow na odpady. Obowiazkiem
uzytkownika jest przekazanie zuzytego
sprzetu do wyznaczonego punktu zbiérki w
celu recyklingu odpadéw powstalych ze
. Pt elektrycznegoi elektronicznego.

Montaz i podtgczenie urzqdzema niezgodny z instrukcjq, samowolna zmiana czescr sktadowych oraz jakiekolwiek przerobkr konstrukcyme mogq. spowodawac uszkodzeme

urzgdzenia oraz narazi¢ na szkode osoby z niego korzystajqce w taklm przypadku pmducent i ngD autoryzowam pr
szkody powstate bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia lub niepr
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